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Aufgabe 3.2

Berechnen Sie die Lösung für das Zustandssystem ẋ = x + u, das den

skalaren Fall darstellt, mit der Anfangsbedingung x0 = �1 und der

folgenden stückweise linearen Funktion für den Eingang u(t), wobei

t 2 R:

u(t) =

8
>><

>>:

t falls 0  t  1

�2t falls 1 < t  2

0 andernfalls.

Victor Cheidde Chaim, UniBW - LRT 15 Steuer- und Regelungstechnik WT 2023 1

putt

q

o I f It HankI i
d i



Aufgabe 3.2

Victor Cheidde Chaim, UniBW - LRT 15 Steuer- und Regelungstechnik WT 2023 2

O ft 1 not L upset i ni Nt u an b u

a 1 and b 1

yttino ul
street 1 5lady

felt send et not felt ca az ett ft de

It ftp.z.dz
Integration durch tile

Jade xp Spda

da de
Jordan ftp Ede o p É

fear z te f Ede EEE ÉÉ
getmom

et te l É m
ftp.t tnteE t



Aufgabe 3.2

Victor Cheidde Chaim, UniBW - LRT 15 Steuer- und Regelungstechnik WT 2023 3

41 time 4 ttl panty 1 see un 9 1 2

421 111,4

1st 2

faction uz extent effézelde

at zetftf.cat
z Etzel Iczn ze El Eadie

zethzetIID.ae E elt
D4zltiNiuo 6et zltt1



Aufgabe 3.2

Victor Cheidde Chaim, UniBW - LRT 15 Steuer- und Regelungstechnik WT 2023 4

42 t hi U2 6ett I 21 1 D 22 421214142 6 it e

petition that Itis et z

43 ti Nz143 6 e e ft d

y't nom f
4 15 ostey

Get z tn t n at E 2

6 11 e et Enderfalls



Aufgabe 4.1

Betrachten Sie das folgende Di↵erentialgleichungssystem

ẍ(t) = �9ẋ(t)� 20x(t) + u(t)

y(t) = x(t)

x(0) = 0 und ẋ(0) = 0

Berechnen Sie das Ausgangssignal y .
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