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Thema: Matrix-Exponentialfunktion, Berechnung von Zustandssignalen

Aufgabe 1. Berechnung der Matrix-Exponentialfunktion

Gegeben sind die folgenden vier Matrizen:

2 10
a) A1=10 2 1
0 0 2
4 0 0
b) Ay=13 2 1
-3 0 1
Aufgabe Berechnen Sie fiir die beiden gegebenen Matrizen A; und As jeweils die

Matrix-Exponentialfunktion e4?.

Aufgabe 2. Berechnung von Zustandssignalen

Es wird ein harmonischer Oszillator (mit Anregung) betrachtet, dessen Dynamik durch
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gegeben ist. Es gilt ¥ > 0, w > 0 und u: R — F? stellt das Eingangssignal dar.

Aufgabe Berechne Sie das allgemeine Zustandssignal ¢ fiir den Fall

a) u(t) = (0,0)7 fiir alle t € R,

b) u(t) = (“t Sm@“’”).
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