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Phasenminimumsysteme

Definition 2.1: ) 9\’\//5
sind Systeme ohne Totzeit,
deren rationale Ubertragungsfunktionen ¢ (s) nur, und
i s-Halbebene haben.
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AllpaBsysteme

Definition 2.2 W

=z
Allpaﬁsysteme/ sind Systeme, die fiir alle Frequenzen den konstanten Amplitudengang

|G(jw)| = 1 haben. o
¢ Gls) = (@ > Iq(5w3):\(:20%34<00\3/
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Aufgabe 2.4

Zerlegen Sie die folgenden Ubertragungsfunktion jeweils in ein
AllpaBsystem und ein Phasenminimumsystem:

(1) G(s):%

(ii) G(s):(zi;)

ot PO 0
() G(s)= E=DE+( +175+5)

(s +1)(s>—5s+17)
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Aufgabe 2.4

Zerlegen Sie die folgenden Ubertragungsfunktion jeweils in ein
AllpaBsystem und ein Phasenminimumsystem:

] 2(s—1)
() 65 ="
= Gems = 7 DMQ NMA% m%ﬂ va{ ?@QLMGW\ w JVFJHM/V\,
Mﬂx' \V

“"VQALL‘-%;JA ~> !©ALL(J“>, =1 v

o G = Gems - Ga v
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Aufgabe 2.4

Zerlegen Sie die folgenden Ubertragungsfunktion jeweils in ein
AllpaBsystem und ein Phasenminimumsystem:

= C;ll(jz)s = Si"; 4> N;Qta&mi\ ?{Uéﬁ hodn w‘dﬁpeﬁp%‘vm

w Gb) - Gf?- Gl V7
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Aufgabe 2.4

Zerlegen Sie die folgenden Ubertragungsfunktion jeweils in ein

AllpaBsystem und ein Phasenminimumsystem:

—Not umd, ol
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Aufgabe 2.4

Zerlegen Sie die folgenden Ubertragungsfunktion jeweils in ein

AllpaBsystem und ein Phasenminimumsystem: _ Nﬂt WL/W( ?&ét
Zeakledd 7

— Net  umd Psﬂﬁ—m

Mk\‘pwjﬂw Dealted

— 1G5 ] =1
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Nyquist-Verfahren: Stabilitatskriterium

Definition:

Der Punkt P, ;, = (-1, j-0) im Nyquist-Diagramm wird als kritischer
Punkt bezeichnet.

Satz 2.3 : Vereinfachtes Nyquistkriterium
Fiir die Stabilitit des geschlossenen Regelkreises ist bei notwendig und
hinreichend, da$ die Ortskurve Go(jw) bei Anderung der Frequenz w von —oo bis +o00

den kritischen Punkt {—1; j0) weder umschlieBt noch durchdringt. m}

kritischer
Punkt (-1,)0)
Regelkreis ist instabil
j(f} Nyquist-Ortalnrva sines Bystams mit, A usglaich.
T~ Prof. Dr.-Ing. Ferdinand Svaricek Regelungstechnik
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Aufgabe 3.1

In den graphischen Darstellungen sind Ortskurven stabiler
Ubertragungsfunktionen von offenen Regelkreisen gegeben. Stellen Sie
fest, welche der entsprechenden geschlossenen Regelkreise stabil sind.

G1

2 ol

*

Victor Cheidde Chaim, UniBW - LRT 15 Regelungstechnik WT 2020 9



Aufgabe 3.1

IR

In den graphischen Darstellungen sind Ortskurven stabiler
Ubertragungsfunktionen von offenen Regelkreisen gegeben. Stellen Sie
fest, welche der entsprechenden geschlossenen Regelkreise stabil sind.
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Aufgabe 3.1

IR

In den graphischen Darstellungen sind Ortskurven stabiler
Ubertragungsfunktionen von offenen Regelkreisen gegeben. Stellen Sie
fest, welche der entsprechenden geschlossenen Regelkreise stabil sind.
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Aufgabe 3.1

IR

In den graphischen Darstellungen sind Ortskurven stabiler
Ubertragungsfunktionen von offenen Regelkreisen gegeben. Stellen Sie
fest, welche der entsprechenden geschlossenen Regelkreise stabil sind.
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Aufgabe 3.2

Die Ubertragungsfunktion G, aus Aufgabe 3.1 sei nun die einer stabilen
Strecke. Fiir welche Reglerverstarkungen ist der geschlossene Kreis stabil?
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Aufgabe 3.2

Die Ubertragungsfunktion G, aus Aufgabe 3.1 sei nun die einer stabilen
Strecke. Fiir welche Reglerverstarkungen ist der geschlossene Kreis stabil?
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Vorschau Ubung 4

In Vorlesung:
o Waurzelortskurve - WOK.
In Ubung:

e Stabilitatsreserve;

e WOK Konstruktionsregeln.

Wenn Sie noch Fragen haben: victor.chaim@unibw.de
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