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Nutzung von VBS 2/3 zur Rekonstruktion und
Analyse von Gefechtshandlungen im Einsatz

Das Problem

Das Toolkit VISTO

Einsatz

" Fragen
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Nutzung von VBS 2/3 zur Rekonstruktlon und
Analyse von Gefechtshandlungen im Einsatz
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Visualisierung von Gefechtshandlungen
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Satelitenaufnahmen | B
— — & After Action Review



Rekonstruktion von Vorfallen
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ZIEL.:
Schaffung eines deterministischen 3D-Visualisierungs-

Toolkits zur Auswertung, Analyse und Vorbereitung auf
\Einsatze.

Randbedingungen:
- Visualisierung mit WYSIWYG Funktionalitat,

- Hoher Detallierungsgrad
- Einfache Szenar-Generierung in Uberschaubaren Zeitrahmen
- Intuitive GUI

- Sicht aus unterschiedlichen Perspektiven
- Analyse Tools
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Anpassung der Gelanddaten



Toolkit VISTO
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Visualisierungstoolkit Rekonstruktion, Visualisierung, Analyse




[File List]

[Objects)

[External]

Aufbau VISTO-GUI

NEW_STATE

Fennek

[Actions]

Marder
Fuchs
Fennek
Dingo2MG
PzH2000
PiPzDachs
TPzFuchs
Leo2AB

Tiger

Camera: 1

| Load Jl Create

[Control]

[Control]

| Save " Refresh

| Reload

PP

" Drelete

i Timeline
00:00:00:000 %9

» oot <=

D0:00:30:000

G0 00:000

00:02:30:000

[Control]

(=

"Fmish

[Calor]




Funktion: Object Library

/1 State Manager 11 Object Library
[File List] [Objects]

Konvoi Fennek Desert
Kinematik Wolf Desert
Wolf
Dingo
HMMWV
Stryker
Datsun
Truck
[Actions] Taliban

[Control]

/! Timeline
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{ Auswahl von Objekten

I/ VISTO V1.0
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Funktion: Camera Manager

{ Unbegrenzte Kameraperspektiven

/f Camera Manager I/ PIP JIVISTO V1.0

[External] [PIP Slots] E‘? EI

I/ PIP #0

5]

Camera 107 PIP # 0
<Camera 107>

PIP#1

Camera 189

PIP & 2

PIP # 3
Camera 127

PIP # 4

Camera 230

1 PIP #1

Camera 209

Camera 229
[Control]

[P e ]

1/ PIP #2

/! Timeline
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Funktion: Drawing and Measurement

/1 State Manager 11 Object Library
[File List] [Objects]

Konvoi Fennek Desert
Kinematik Wolf Desert
Wolf
Dingo
HMMWV
Stryker
Datsun

Truck

[Actions] Taliban

[Control]

/! Timeline

|VVVVVY

/I Camera Manager
[External]

Camera 107
Fennek_1

Camera 189
Wolf_2

Camera 245

Camera 127

Camera 230

Camera 209

Camera 229
[Control]

{ Messen von Distanzen

{ Kurven, Linien, Polygone zeichnen

I/ VISTO V1.0

/1 Drawing
[Control]

[Color]
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Funktion: Timeline

{ Wiedergabe / Sprung zu jedem beliebigen Zeitpunkt

I/ VISTO V1.0 a

A - Y 4

/! Timeline

»

»z 472>
>y <471>
> Xxi <470>
» surface; <477>
» scaling: <478>
»>
» alpha: <479>

»
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Funktion: 3D-Rotation

Rotieren / Ausrichten von Objekten

/I VISTO V1.0




Culvert
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Beispiel: Lage KUNDUZ
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Spahtrupp auf dem Riuckweg ins Camp
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CULVERT Baumwollfeld Spaterer
RUBENSACKE mit Arbeitern Road-Block
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Beispiel Lage KUNDUZ
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Grenzen

Zeit zur Herstellung des Gelandes

Deaktivierung der K

Immer noch fehlende Informationen

Wenige deutsche Modelle




ldeen zu Weiterentwicklung
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Analyse

Speichern alternativer PSS
Bewegungsrichtungen |
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Unterscheidung von :
Fakten und Annahmen 1‘
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Nutzung von VBS 2/3 zur Rekonstruktion und
Analyse von Gefechtshandlungen im Einsatz
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