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» Anfrage definiert Lieferung oder Abholung:
Liefer- und Abholservices (z.B.: Zeitungs- und Ollieferung)

* Pictures designed by Freepik, https://de.freepik.com
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« Anfrage definiert Lieferung und Abholung:
» Personen- und Krankentransporte

* Pictures designed by Freepik, https://de.freepik.com
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» Anfrage definiert konkreten Service:
» Wartungs-, Reparatur- und Aufklarungsservice
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» Entscheidung flur Algorithmus der dynamische Anfragen plant
* Problem modellieren und simulieren,
» Greedy: Neue Anfragen werden an best-moglicher Stelle in die
Tour eingeplant.
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» Entscheidung flur Algorithmus der dynamische Anfragen plant
* Problem modellieren und simulieren,
* Replanning: Neue Anfrage |0st Neu-Planung der Tour aus
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Greedy, Kosten: 484,92 Replanning, Kosten: 521,83
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Greedy, Kosten: 634,09 Replanning, Kosten: 628,23
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Welcher Algorithmus passt am
besten zu meinem Problem?

* Dynamic Vehicle Routing Problem (dynamische Fahrzeugwegeplanung)




der Bundeswehr

Algorithm Selection Universitdt j‘} Mtinchen
Problem =

Problem

Space

Algorithm Selection Problem Feature
(ASP), Rice 1979 Space

Algorithm
Space

Performance
Space




der Bundeswehr

Algorithm Selection Universitdt j‘} Miinchen
Problem w

5. ©

Q Problem

< Depot Space

T 1 Depot ©

o | 2 Fahrzeuge

“1 10 Anfragen

PR %ZZSJZst

T T T
30 35 40 45 50
X




der Bundeswehr

Algorithm Selection Universitdt j‘} Mtinchen
Problem ==

DVRP DVRP
3 o) B ©
9 ¢ Problem
Q| Depot = Depot Space
> >
8| 1 Depot © 3
2 Fahrz
71 10 Anfragen ? : Feature
9 Io) Space
[Te] [Te]
N 1 e Static Requests N 1 e Static Requests .
(o) Dynamic Request (o) Dynamic Request Ort
‘30 55 ‘40 ‘45 ‘50 ‘30 55 ‘40 ‘45 ‘50




Algorithm Selection
Problem

30 35 40 45 50
| | |

25

30 35 40 45 50

25

DVRP

Depot

| 1 Depot ©

2 Fahrzeuge

1 10 Anfragen

-| @ Static Requests

(o) Dynamic Request
T T

T
30 35 40

T
45

T
50

X
DVRP
©
(o]
Depot
©
e

-1 @ Static Requests .

Dynamic Request Anzahl

T T T T T

30 35 40 45 50

50

45

40

35

30

25

Universitdt jc} Mtinchen

der Bundeswehr

DVRP

Problem

Depot Space
Feature

(o) Space

-| @ Static Requests .
O pynamic Request Ort
30 35 40 45 50




der Bundeswehr

Algorithm Selection Universitdt j‘} Miinchen
Problem ==

DVRP DVRP
o o
n | @ * w0 . @ 4
ry 9| Problem
Q | . Depot Q| . Depot Space
> * > .
8| 1 Depot © 8 . 3
o 2 Fahrzeuge . . Feature
1 10 Anfragen | ’
. . . Io) Space
N 1 e Static Requests . N 1 e Static Requests oo
Dynamic Request (o) Dynamic Request rt
30 35 40 45 50 30 35 40 45 50
X X
DVRP DVRP
< (o) @4 .
2 | . Depot Q | . Depot
> > .
& | © &3 (o)
2 o 3 . |
& Static R ) & Static R )
- @ Static Requests . - @ Static Requests .
Dynamic Request Anzahl @ Dynamic Request Ze|t
30 35 40 45 50 30 35 40 45 50
X X




der Bundeswehr

Algorithm Selection Universitdt j‘} Miinchen
Problem ==

DVRP DVRP
3 B R (o)
2l . ] Problem
. , . y \
o o Space
< < ;
> >
0 ' 0
o | ! o |
g | | 3 | Feature
i Space
ITe) ITe)
N 1 e Static Requests K2 N - e Static Requests
() Dynamic Request (o) Dynamic Request
T T T T T T T T T T
30 35 40 45 50 30 35 40 45 50
X X .
Algorithm
DVRP DVRP Space
B | (o) B |
< <
o I\ o
< \ <
> >
T} T} '
™ | ™ ‘
@ @ ™ 3
Lo . N n i . ,/»
N 1 e Static Requests v N 1 e Static Requests o
Dynamic Request Dynamic Request
T T T T T T T T T T
30 35 40 45 50 30 35 40 45 50
X X




der Bundeswehr

Algorithm Selection Universitdt j‘} Miinchen
Problem ==

DVRP DVRP
B | ) . (o)
9 | Q \ A Problem
o o Space
< < 3
> >
n n
o | ™
3 | 3 Feature
. . : Space
N 1 e Static Requests 34 5 N 1 e Static Requests 325
Dynamic Request (o) Dynamic Request ]
30 35 40 30 35 40 45 50
X X .
Algorithm
DVRP DVRP Space
3 (o) B |
¢ o 2 |
Performance
o o
S \. o Space
> | >
L 0
™ o |
3 o 3
0 ~ 10 _—
N 1 e Static Requests ‘ N 1 e Static Requests 37- 5
(®) Dynamic Request ) (o) Dynamic Request ]
30 35 40 45 50 30 35 40




der Bundeswehr

Algorithm Selection Universitdt 3 M tinchen
Problem "’v

Results of the Data Farming Experiments
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* Umsetzung des Konzepts,
* Forschung nach geeigneten Features
* Implementierung von Lésungsalgorithmen

 Erprobung durch reale Problemstellungen
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